
《工业机器人编程与应用》课程思政教学

课堂

标题
工业机器人手动操作

教学

内容

本堂课练习工业机器人手动操作，加强学习示教器的使用，通过“课前6分

钟” “课中全过程贯穿”“课后半小时”三大环节的设计，实施手动操作的三

种运动模式的应用及转换等任务。

教学

目标

知识目标
1.掌握单轴运动、线性运动、重定位模式运动方式；

2.掌握三种运动模式的切换。

能力目标
1.掌握线性运动模式下X、Y、Z三个方向运动的方法；

2.掌握单轴调整各轴角度的方法；

3.掌握重定位模式下工业机器人的运动方式；

4.能操纵机器人完成三种运动模式的切换。

素质目标

1.提高安全意识，养成安全、文明、规范的操作习惯；

2.培养团队协作、分析总结的能力；

3.培养爱岗、敬业、精益、专注的工匠精神。

教学

重点
单轴调整各轴角度的方法。

教学

难点
线性运动模式下X、Y、Z三个方向运动的方法。

课程
思政

本次教学活动聚焦工业机器人手动操作 ，在课前 6 分钟，结合基本操作项目

的学习重难点，以习近平总书记的“扣好人生第一粒扣子”为话题，鼓励学生要脚

踏实地、克服困难、认真学好工业机器人基本操作项目，练好基本功，为后面项目

的学习奠定良好的基础，扣好工业机器人课程学习的第一枚扣子。

教学
策略

线上线下结合；提问与讲解相结合； 与专业教学无缝对接。
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课

前

6

分

钟

1.话题引入

如果你毕业后找到的工作岗位

是工业机器人操作员或运维员，你该

如何开展工作？

2.视频观看

观看视频，以习近平总书记的

“扣好人生第一粒扣子”为话题，

鼓励学生要脚踏实地、克服困难、

认真学好工业机器人基本操作项目

，练好基本功。为后面项目的学习

奠定良好的基础，扣好工业机器人

课程学习的第一枚扣子。

1. 引 出“

扣好人生第

一粒扣子”

的话题讨论

，启发学生

的 关 注 和

思考。

2.通过视频

观看，引入手

动操作基本功

的训练。

1.学生思考

课前话题，

体会总书记

讲话精神。

2.通过视频

观看，了解

工业机器人

基本操作有

哪些？

1.用话题讨

论引入课程

思政点。

2. 用 视 频

观看，引入

课 程 知 识

点。
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1.知识点讲授

学习生产实践 ，明确任务 ，并 讲

解工业机器人手动操作知识点 — 三种

运动模式的应用及其切换。

2.话题引入

引用千里之行始于足下，融入课程

思政点

1.教师通过

微视频讲解

任务知识点

—三种运动

模式及其切

换。

2.针对机器人

手动基本操作

出现的不规

范操作，融入

课程思政点。

1.学生学习

任务知识点

，小组合作完

成三种运动

模式的应用

及切换。

2.通过手动操

作任务实施，

小组讨论安

全规范和团

队合作精神

。

1.用实际搬

运微视频进

行任务讲解。

2.培养学生

工业机器人

手动操作的

安全规范和

团队合作精

神。
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时

1.小组讨论

整理任务中的手动操作步骤。

细化三中手动操作实施及切换

中的操作规范。

1.小组讨论

基本操作步

骤。

1.分组讨论

任务的主要

内容和关键

问题。

1. 强 化 学

生意识到“

扣好人生第

一粒扣子”

的意义。

2.小组讨论

规范的操作步骤是培养岗位

职责和职业素养的前提。

2.引入工业

机 器 人 操

作员与运维

员的岗位职

责，培养学生

的职业素养。

2. 学 生 谈

论 工 业 机

器人操作员

与运维员的

岗位职责和

必备的职业

素养。

2.从多个视

角理解扣好

人生第一粒

扣子”的意

义，从多个

视角理解“

千里之行始

于足下”。

作业
布置

结合自身学习经历，谈一谈基本功对后续学习的影响，以及自己对“千里之

行始于足下”的体会。
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