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工业机器人仿真与编程
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模块四  工业机器人基础仿真

任务一 
工业机器人开关机及安全操作
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任务描述
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      工业机器人具有一定的危险性，安全问题需要引起每一个人的注意，
在操作工业机器人或进行维护保养之前，一定要明白操作的流程规范
及安全注意事项。
      工业机器人的开关机是非常基础的机器人实践操作，是学习工业机
器人的第一次近距离操作，在保证安全的前提下通过操作工业机器人
控制柜和示教器完成工业机器人的正确开关机。

任务描述
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任务目标
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任务目标

1.  了解工业机器人通断电的安全注意事项。

2.  掌握工业机器人的通断电的方法和步骤。

3.  掌握工业机器人的急停的处理方法。



© ABB
| Slide 8

任务准备
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二、操作人员安全注意事项

         操作人员要尽量避免进入安全栅栏内进行作业。

         其他安全注意事项如下:

      （1）不需要操作机器人时，应断开机器人控制装置的电源，

或者在按下急停按钮的状态下进行作业。

      （2）应在安全栅栏外进行机器人系统的操作。
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二、操作人员安全注意事项

  （4）应在操作者伸手可及之处设置急停按钮。

  （5）在进行示教作业之前，应确认机器人或者外围设备没有

处在危险的状态且没有异常。

  （6）在迫不得已的情况下需要进人机器人的动作范围内进行

示教作业时，应事先确认安全装置（如急停按钮、示教器的安全

开关等）的位置和状态等。
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二、操作人员安全注意事项

     （7）程序员应特别注意，勿使其他人员进人机器人的动作范围。

     （8）编程时应尽可能在安全栅栏的外边进行。因不得已情形而需

要在安全栅栏内进行时，应注意下列事项:

       1）仔细查看安全栅栏内的情况确认没有危险后再进入栅栏内部。
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二、操作人员安全注意事项

     2）要做到随时都可以按下急停按钮。

     3）应以低速运行机器人。

     4）应在确认清楚整个系统的状态后进行作业，以避免由于针

对外围设备的遥控指令和动作等而导致作业人员陷入危险境地。 
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三、维修人员安全注意事项

     （1）在机器人运转过程中切勿进人机器人的动作范围内。

     （2）应尽可能在断开机器人和系统电源的状态下进行作业，当

接通电源时，有的作业有触电的危险。此外，应根据需要上好锁，

以使其他人员不能接通电源。

     （3）在通电中因迫不得已的情况而需要进人机器人的动作范围

内时，应在按下操作箱（操 作面板）或者示教器的急停按钮后再入

内。此外，作业人员应挂上“正在进行维修作业”的标牌，提醒其

他人员不要随意操作机器人。
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三、维修人员安全注意事项

     （4）在进行维修作业之前，应确认机器人或者外围设备没有

处在危险的状态并没有异常。

     （5）当机器人的动作范围内有人时，切勿执行自动运转。

     （6）在墙壁和器具等旁边进行作业时，或者几个作业人员相

互接近时，应注意不要堵住其他作业人员的逃生通道。

     （7）当机器人上备有工具时，以及除了机器人外还有传送带

等可动器具时，应充分注意这些装置的运动。
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三、维修人员安全注意事项

     （8）作业时应在操作箱/操作面板的旁边配置一名熟悉机器

人系统且能够察觉危险的人员，使其处在任何时候都可以按下急

停按钮的状态。

     （9）在更换部件或重新组装时，应注意避免异物的黏附或者

异物的混入。

    （10）在检修控制装置内部时，如要触摸到单元、印刷电路

板等上，为了预防触电，务必先断开控制装置的主断路器的电源，

而后再进行作业。在两台机柜的情况下，请断开其各自的断路器

的电源。
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三、维修人员安全注意事项

      （11）维修作业结束后重新启动机器人系统时，应事先充分

确认机器人动作范围内是否有人，机器人和外围设备是否有异常。

     （12）在拆卸电机和制动器时，应采取以吊车吊住手臂后再

拆卸，以避免手臂落下来。

     （13）伺服电机控制部内部、减速机、齿轮箱、手腕单元等

处会发热，需要注意在发热的状态下因不得已而必须触摸设备时，

应准备好耐热手套等保护用具。
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三、维修人员安全注意事项

       （14）在拆卸或更换电机和减速机等具有一定质量的部件

和单元时，应使用吊车等辅助装置，以避免给作业人员带来过大

的作业负担。

       （15）在进行作业的过程中，不要将脚搭放在机器人的某

一位置上，也不要爬到机器人上面.这样不仅会给机器人造成不

良影响，而且还有可能发生作业人员因为踩空而受伤。
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三、维修人员安全注意事项

      （16）在高地进行维修作业时，请确保脚手台安全且作业人

员要穿戴好安全皮带。

     （17）在更换拆下来的部件（螺栓等）时，应正确装回其原

来的部位。如果发现部件不够或部件有剩余，则应再次确认并正

确安装。

     （18）在更换完部件后，务必按照规定的方法进行测试运转，

此时，作业人员务必在安全栅栏的外边进行操作。
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