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一、紧急停止按钮

二、工业机器人紧急停止状态复位

三、工作站紧急停止状态的复位



一 紧急停止按钮

工作站外部紧急停止按钮位于工作站的操作面板上，如下
图所示。当发生紧急情况时，立即按下该按钮，工作站的主电
源会被切断，使工业机器人系统及工作站各个单元模块的执行
机构立即停止运行，从而起到安全防护的作用。 

1.工作站外部紧急停止按钮
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一

工业机器人的紧急停止按钮一般位于控制器的操作面板上
（如下方左图）或示教器上（如下方右图）。工业机器人系统
中紧急停止按钮优先于任何其它工业机器人的控制操作，当按
下紧急停止按钮时，会断开电机的驱动电源，停止所有运转部
件，并切断运动控制系统及存在潜在危险的功能部件的电源。

2.工业机器人紧急停止状态复位
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二 工业机器人紧急停止状态复位

工业机器人紧急停止按钮被按下之后，示教器会显示对
应的提示信息，如图所示，同时工业机器人停止运动。

1.紧急停止按钮复位
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将处于按下状态的紧
急停止按钮顺时针方向旋
转大约45°后松开，紧急
停止按钮将弹起复位，然
后按下工业机器人控制柜
面板的上电按钮（如右图
所示），给系统重新上电。 

完成上述操作后，工
业机器人系统将恢复至正
常运行状态。

二

1.紧急停止按钮复位
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二

另外需要注意触发工业机器人紧急停止的情况，可能需
要操作人员移动障碍物或者移动工业机器人从而解除问题状
况。

（1）如果工业机器人处于空旷区域，可以选择手动操
纵机器人运动到安全位置。

（2）如果工业机器人被卡在障碍物之间，在障碍物容
易移动的情况下，可以直接移开周围的障碍物，再手动操纵
机器人运动至安全位置。

（3）如果周围障碍物不易移动，也不能通过手动操纵
工业机器人到达安全位置，则可以选择按松开抱闸按钮，然
后同时手动拖动工业机器人运动到安全位置，再松开按钮。

2.利用制动闸释放按钮调整工业机器人位置情况分析
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二 工业机器人紧急停止状态复位

利用松开抱闸按钮将工业机器人移动至安全位置的操作
步骤如下。 

（1）一人先托住工业机器人，防止抱闸释放后工业机器
人本体坠落与外部设备等碰撞，造成不可预期的危险。

3.利用制动闸释放按钮调整工业机器人位置
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二

（2）另一人按下“制动闸释放按钮。
注意：此操作需要两人协作，在工业机器人移动到安全

位置过程中，需持续按下“制动闸释放按钮”。

3.利用制动闸释放按钮调整工业机器人位置

按下制动
闸释放
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二

（3）电机抱死状态解除后，托住工业机器人移动到安全
位置，然后松开“制动闸释放按钮”。

松开制动
闸释放按
钮
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二

（4）然后松开急停按钮，按下上电按钮，工业机器人系
统恢复到正常工作状态。

上电
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三 工作站紧急停止状态的复位

工作站紧急停止按钮被按下时，工作站的主电源被切断，
起到安全防护的作用。解除工作站问题状况后，如需恢复工
作站的主电源供电，只需释放工作站紧急停止按钮，将紧急
急停按钮顺时针方向旋转大约45°后松开，紧急停止按钮就会
弹起复位，工业机器人系统和工作站的其他单元会重新启动。
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