
项目一  步进电机的调试与选型 

1.1步进电机的电气拆装



任务提出



任务提出

了解步进驱动器的原理；

认识步进驱动器的不同接口；

最终完成步进驱动器与电机、控制器、电源的

接线。



一、步进驱动器的构成
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一、步进驱动器的构成

本节课我们选用的步进驱动器2DM442是数字式两相步进驱动。

内置细分算法：能使电动机在低转速时平稳运行；

中高速力矩补偿算法：能最大限度地提高电动机中高转速时的转矩；

参数自整定算法：能自适应各种电动机，最大限度发挥电动机性能；

内置平滑算法：能极大提升电动机加减速性能。
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二、步进驱动器的端口说明

1．控制信号输入端口 



二、步进驱动器的端口说明
2.功率端口
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三、步进驱动器的控制信号接线

1．控制信号单端共阳极接线 2．控制信号单端共阴极接线 3.控制信号差分接线方式 
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  三、步进驱动器的控制信号接线

1．控制信号单端共阳极接线 2．控制信号单端共阴极接线 3.控制信号差分接线方式 
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三、步进驱动器的控制信号接线

4．控制信号时序图 

（1）t1：ENA（使能信号）应提前DIR 至少5μs，

确定为高。一般建议ENA+和ENA-悬空即可。

（2）t2：DIR 至少提前PUL 计数边沿6μs确定其状

态高或低。

（3）t3：脉冲宽度不小于2.5μs。

（4）t4：低电平宽度不小于2.5μs。



一、准备工作

在进行步进电机的电气拆装之前，请先准备好以下

物品：

1．两相步进电机和配套步进驱动器一套；

2．固高科技GTS-800-PV-PCIe 运动控制器+端

子板一套；

3．+24V直流电源一个（不允许使用+12V直流电

源代替）；

4．通用电工工具一套。

二、按照电路图接线




